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Для  расчёта  весов  адаптивного  обратного  фильтра  в  задачах  восстановления 
сигналов в [1] предлагается минимизировать функционал вида
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где  М -  число  отсчётов  сигнала,  Е(⋅)  -  среднее  значение  заключенной  в  скобках 
величины,  ( )iиξ  - отсчёты сигнала на выходе преобразователя,  ( )ih  и  ( )ih~  - отсчёты 
импульсных характеристик преобразователя и обратного фильтра соответственно, N2  – 
порядок адаптивного фильтра, λ  – параметр регуляризации.

Минимизация может быть осуществлена путём решения системы уравнений  вида
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Для  уменьшения  погрешности  при  восстановлении  сигналов  целесообразно 
перейти  от  параметра  регуляризации  λ  к  вектору )(iλ ,  где  

___________

2 1,1 −= Ni ,  т.е. 
минимизировать функционал вида
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Тогда алгоритм расчёта весов адаптивного фильтра содержит следующие этапы:
1. Решается  система  (2)  относительно  ( )ih~  при  заданных 

)1(...)2()1( 2 −=== Nλλλ .
2. Определяется  значения вектора )(iλ  путём решения системы вида
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  (4)
3. Производится коррекция весов ( )ih~  в соответствии с вычисленными  в (4) ( )iλ .
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