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Рассматривается система вида
                                                           ,)()( utBytAy +=      (1)
где nntA ×−)( , mntB ×−)(  матрицы, непрерывные на множестве  ),( + ∞− ∞=I .

Доказывается,  что  при  определенных  условиях  неособенным  линейным 
преобразованием c постоянной матрицей система (1) приводится к виду

,)()( 1 utBxtCx +=
в котором nntC ×−)(  диагональная матрица, непрерывная на множестве I .

Управление u  определяется согласно равенству
vtRtu )()( = ,

где  nmtR ×−)(  матрица,  непрерывная  на  множестве  I ,  ),,,( 21 nvvvcolonv =  – 
постоянный неизвестный вектор.

Предполагается, что элементы матрицы )(1 tB  представимы равенством
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ijd  –  действительные  числа,  )(tfs  -  некоторые  функции, 

непрерывные на I .
Доказаны теоремы о достаточных условиях полой управляемости [1] системы (1).
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